Ders ile Program Kazanimlan iliski iliskisi

1.Yll - 1. D6nem

ING101 ingilizce | - - - - ---2-- 4 53
BLGO0O1 Bilgisayar Mihendisligi Yonlendirme 42 -1-8-338 - -1
KAM100 Kampuse Uyum e R T S IR I O B IS e B I
MAT101 Matematik | 5442 -2---- - - 2
Fiz101  Genel Fizik | 5442 -2---- - -2
BLG106 Programlamaya Giris 254544 - - - - - - -
KiM101 Genel Kimya 54 -2 -2 - - - - - - 2
TUR101 Tark Dili | == -1-1-1-15]-1-1- |- |- |8

1.YIl - 2. D6nem

ING102 ingilizce Il -1-1-1-1-1-1-12|-|- |4 |5 |3
YZB104 Ayrik Yapilar 543432---- - - -
MAT102 Matematik Il 54422 - - - - - - - 2
Fiz102  Genel Fizik Il 54422 - - - - - - - 2
YZB102 Programlama ve Soru Cézme 3835543 - - - - - - -
TUR102 Tark Dili ll - - - - - =-==-1-- 1 - 3
SEC351 21. YUuzyil Becerileri - - ---1-243 - - 3

2.Yl - 1. D6nem

YZB001 Sayisal Mantik 454352 ---- - -2
YZB201 Veri Yapilar ve Algoritmalar 4 45441 - - - - - - 1
YZB204 Elektrik Devreleri 534331 ---- - -1
MAT201 Diferansiyel Denklemler 53444--- - - - -1
AIT101  Atatiirk Prensipleri ve Reformlari | ---1-1-1-1-12(/5|/3 |- |- |3
MAT113 Lineer Cebir 54321 - - - - - - -"1

2. Yl - 2. D6nem



YZB202
ING201
YZB203
BLG208
KS
AIT102
BLG200

3.yl - 1.
BLG344

YZB302

BLG362

BLG339
MAT251

CAR100
vl - 2.
YZB351

YZB303
YZB002
BLG333
BLG382
BLG300

4.YIl - 1.
BLG490

YZB003
TS
TS
TS
KTK100

2.Yil - 2.

Veri Tabani Yénetim Sistemleri
ingilizce iletisim

Bilgisayar Mimarisi ve Organizasyonu
Elektronik |

Sinirh Segcmeli

Atatlrk Prensipleri ve Reformlari i
Staj 1

Dénem

Otomata Teorisi

isletim Sistemleri

Bilgisayar Mihendisleri icin Sinyaller ve
Sistemler

Programlama Dilleri Kavrami
Olasilik ve istatistik

Career Planning
Dénem

GOmulu Sistemler

Veri iletisimi ve Aglar
Sistem Simdilasyonu
Yoneylem Aragtirmasi
Gercek Zamanli Sistemler
Staj Il

Donem

Mduhendislik Tasarmi |
Yaziim MUhendisligi
Teknik Secmeli

Teknik Secmeli

Teknik Se¢cmeli

Kibris Klturt ve Tarihi

Dénem



BLG491
YZB426
YZB439
SS
TS
TS

Mdhendislik Tasarmi Il
Muhendisler icin Ekonomi
is Saglig ve Guvenligi
Serbest Segmeli

Teknik Secmeli

Teknik Secmeli

Teknik Segmeli

YZB005
YZB413
YZB415
YZB006
YZB402
YZB411
YZB007
YZB408
YZB409
BLG447
YZB404
BLG410
YZB401
BLG414
YZB417

All 406

COM
452

COM
454

YZB406
BLG430
YZB407
BLG414

internet Programlama

Yapay Zeka'ya Girig

Karar Verme

Web Tasarimi ve Programlama
Bilgisayar Grafikleri

Dijital Sinyal isleme

Multimedya Sistemleri

Gelismis Nesne Yonelimli Programlama
Nesne Yénelimli Programlama li
Gelismis isletim Sistemi

Sinir Aglan

Paralel Bilgisayar Mimarisi
Mikroislemci Sistemleri

Dijital Kontrol Sistemleri

Mobil Hesaplama

System Programming

Introduction to Parallel Computing

Advanced Computer Architecture and
Organization

Sistem Programlama
Programlama Dilleri |
Programlama Dilleri Il

Dijital Kontrol Sistemleri
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YZB405
BLG315
YZB412

YZB419
BLG471
YZB423
YZB445

Bilgisayar Donanimi
Algorithmalar

Veritabani Uygulamalari

Dijital Goriintii isleme

FPGA'lan Kullanarak Donanim Tasarmi
Robotik Sistemler

Makine Ogrenmesine Giris



